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FAAC GENIUS GBAT 300/400 s ridici jednotkou

Brain (452) a radiovym pfijimacem

G-BAT 300-400 kratky manual

Obsahuje uvodni informace pro instalacniho programu. Pfed instalaci a pouzivanim disku si prosim prectéte cely

dostupny navod k disku:
- na www.faac.pl/instrukcje

- v naéi nabidce pohont na portalu Allegro v z4loZzce ZARUKA

POZORNOST! FAAC Polska sp. z 0. 0. dlirazné doporucuje dodrzovat predpisy a doporuceni obsazena v

Uuplném manualu FAAC pro bezpecnost lidi. Nespravna instalace nebo nespravné poufziti tohoto produktu

bude mit za nasledek velmi vazné zranéni osob.

I. INSTALACNI ROZMERY

~ Urcete polohu instalace pohonu B
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;! minimalni vysky od Urovné zemé.
. Definovat )
! instala¢ni rozméry pohonu, F} é
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OBECNA PRAVIDLA PRO URCENI
INSTALACNICH ROZMERU Rys. A
f Lz o7 ano \ g ¥ NS _ Tabela A, zalecane wymiary (w mm)
1. Pro Z|skavn| 9,0 wotevrenl ,krldla. Av+?’—C. ) T e WG ED
2. Pro otevreni kfidla pod uhlem vétSim nez 90°: A+B<C. - O [ %0 [0 | B [e%
3. UdrZujte hodnotu Z, abyste zabranili tomu, aby akéni ¢len narazil do M0 [ 125 | 125 | 200 | 80 | 45 | 895
pilastru pfi zavirani k¥idla. g0 |20 1951195 | 3% | 150 | 45 | 1090
o | 165 [ 168 [ 390 [ 120 [ 45 [ 1090
x Po instalaci pohonu zkontrolujte, Ze hodnota "X" na obrazku 7 je alespon 500

pozadavky UNI EN 12453,
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mm. Pokud je hodnota "X" mensi nez 500 mm, je nutné provést ndrazovou
zkousku podle UNI EN 12445, aby se ovéFilo, zda naméfené hodnoty spliuji

Pokud hodnoty sily nesplfiuji poZzadavky normy UNI EN 12453, MUSI byt oblast uvedena na obrazku
7 zajisténa vhodnym mechanismem v souladu s normou UNI EN 12978.
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II. INSTALACE AKTORU

1. Upevnéte zadni rukojet'v urcité poloze. V pfipadé potfeby Ize zménit il '
délku zadni rukojeti, aby byly zohlednény instalacni rozméry (vCetné
rozméru 2).

a - U Zeleznych pilifd Ize konzolu pfivarit pfimo k pilastru (obr. 8). N

rys. 9

b- V pripadé zdénych sloupl pouzijte vhodnou desku (k dispozici jako
volitelny prvek) umoZznujici montaz pomoci Sroubd.

o
¢- Pfivafte zadni drzak k desce a po vloZeni do Stérbiny ji pfiSroubujte na = T
misto (obr.9). Sne | SIS i
oo oy

d- Pfipevnéte vSechny prvky k pilastru pomoci vhodnych L —%0
montaznich metod (obr. 10).

rys,ll]_

PFi montaZi pouZijte vodovahu a ujistéte se, Ze je drzak
dokonale vodorovny.

rys. 11

2. Pripevnéte pohon k zadnimu drzaku pomoci montaznich kolikd a pruznych krouzkd (obr.11).

Pohon G-BAT je k dispozici v pravém a levém provedeni. Pohon musi byt vZdy namontovan v poloze
znazornéné na obr. 12. Pravy pohon je takovy, ktery je pfi pohledu ze strany, kde je pohon namontovan na
branu, umistén na pravé strané kfidla. Podobné aktuator vlevo

strané (nebo na levém kfidle), nazyva se levy aktuator.

3. Pfipravte pohon pro ruéni ovladani pomoci uvolfiovaciho systému (viz ¢ast 6).

4. Trubku co nejvice prodluzte (obr. 13).

5. Uvedte ak¢ni ¢len do normalniho provozu - viz ¢ast 7

6. Otocte trubku ovladace ve sméru hodinovych rucicek o 2 otacky, abyste ji zkratili.
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7.PFipevnéte predni rukojet pomoci ¢epu a elastickych krouzk( (obr.15)

8. Zavrete kfidlo brany.

9.Trubku ovladace zatlacte smérem ke kfidlu, dokud na ni nedosedne predni rukojet (obr. 16).

10. Pomoci vodovahy se ujistéte, Ze je drzak dokonale vyrovnany, a poté jej provizorné privarte ke kfidlu ve
dvou bodech (obr. 16).

11. Ru€né pfipravte pohon na ru¢ni ovladani (viz ¢ast 6) kfidla brany a zkontrolujte, zda Ize zcela otevrit, dokud se
nezastavi na mechanickém spinaci. V pfipadé potfeby sejméte pfedni rukojet'a opakujte kroky od kroku 8.

12. Nakonec pfivarte predni drzak ke kfidlu. A pohybovat se. Doporucuje se do€asné odpojit rukojet od pohonu,
aby se zabranilo poskozeni béhem svarovani. Doporucuje se namazat vSechny montazni ¢epy pohonu.

13. Nainstalujte druhy motor (pokud existuje).
14. Nainstalujte kryt fidici jednotky a dalsi prislusenstvi podle pokynu.

o

rys. 15 ) rys. 16

Pohon vyZaduje mechanicky doraz na zaviené brané. U otvoru je také nutny doraz, pfFipadné Ize k
tomuto ucelu pouZit konstrukci pohonu - to plati pouze pro doraz u otvoru. V takovém pfFipadeé je
tfeba urcit montaz kliky na kfidlo brany s otevienym kridlem brany a plné slozenym pohonem.

III. RUCNI PROVOZ

3ze6



IV. RIDICI JEDNOTKA 452 MPS VER 2

DuleZité: Pred zahajenim jakychkoli ¢innosti souvisejicich s Ustfednou (pfipojeni, servis) vZdy odpojte

napajeni.

1. Elektrické pFipojeni
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Czesciowe otwarcie fotokomérek
STOP
Kondensatory rozruchowe dostarczane sg w komplecie z sitownikami.

Pfipojeni motort M1 a M2 jako na vySe uvedeném

schématu: Svorky 1 a 4 - modry nebo Sedy vodic

Svorky 2 a 5 - hnédy vodi¢

Svorky 3 a 6 - Cerny vodic

Svorka PE - Zlutozeleny vodic

Kromé toho by mély byt ke svorkdm 2-3 a 5-6 pripojeny kondenzatory (C1 a C2).

2. Schéma zapojeni fotobunék (obr.9) a schéma mustku v pripadé spusténi

soupravy bez fotobunék (obr.7)

PODACZENIE JEDNEJ LINII FOTOKOMOREK
POLACZENIE BEZ URZADZEN ZABEZPIECZAJACYCH ZABEZPIECZAJACE) ZAMYKANIE
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V. PROGRAMOVANI MIKRO PREPINACU
(doporucena nastaveni - poloZky oznacené v tabulce nize)

staskzyda 1l | swr | sw2 | swa Shaskrzyda 2 | ouy | ows | sws Optatanta Swnydin (s Wi
T VD ON | ON | ON 1 VD ON | ON | O 3 ON
] ofF | ON | ON ] off | ON | ON
] O | OfF | ON i ON | o8 | ON g L
4 o | o 4 THF | OfF | ON
5 ON | ON | OF 5 ON | ON | OF Logika dristania folokomarek W7
! O oM | OFf & [#'1} ON | OFF ZAmyKana
; ON | OfF | Off 7 oM | o | o Odwricanie po usunipciy przeszkody | ON
B o | o | o | ofF 8 (VA off | o | o Dowrocenie natychmiasione OFF
| ] |
| I |
7 3
L1 11
[ I |
Logka Pauza | | spy | swe | swo |swio l
Test folokomdnek SW3
I ] O | ON T ON | ON
P 7 CFF | ON [ ON | on ¥ES ON
] / N Off O [& ] ND OFF
i / ChF | Off O ] ON
A ] ON | ON | Of | ON ==
A 10 CfF | ON JosF | ON peay zarmeanas () | SWIT | SW12 Dopchnipcie skrzydia z SWid
r 0 - O . . ehekirozamidem
: T T T o -~ AR [ on
- - - = ON 1] o ] on i
A Al O ON OMN OFF L ON 0l N OfF
A 120 OfF | ON ] ON | O 5 =1
5 ] CN | ofF | on | o
s 1[1] CFF | OFF | ON | OFF
5 2 ON | on | o | o
5 0 CfF | ON | OfF | OfF
3 Fi] CN | OFF | OfF | OfF
5 120 CFF | OFF | OFF | OFF Dsz

Czas pauzy podany w sekundach

DS1 Rys. 18

Rys. 18a

Po pFipojeni pohont a pfisluSenstvi naprogramujte dalkové ovladaée (strana 6, bod VII)

VI. NASTAVENI PRACOVNI DOBY AKTORU

PFed pouzitim pohonu by mély byt akéni cleny naprogramovany v souladu s postupem popsanym niZe v bodé. 1
(provoz brany bez zpomaleni) nebo bod 2 (provoz brany se zpomalenim).

Pozornost:nastavte kridla brany do polooteviené polohy. Zkontrolujte, zda po prvnim impulsu z dalkového ovladace je
mozny pohyb otevreni obou kfidel. Pokud je detekovan zaviraci pohyb (jednoho nebo dvou kfidel), je tfeba vyménit
hnédy a €erny vodic v nespravné fungujicim pohonu.

1. Programovani zkratek
Postup uceni:
Ujistéte se, Ze jsou kfidla zaviena a stisknéte tlalitko F na jednu sekundu: LED DL10
bude blikat a kridla se zaCnou otevirat.
Pockejte, az kfidla dosahnou konvencniho bodu otevreni a dejte signal z dalkového ovladani k zastaveni brany. Kridla se
zastavi a LED DL10 prestane blikat.
Postup je dokoncen a brana je pfipravena k provozu.

Spravny provoz pohonu zahrnuje provedeni cyklu otevieni/zavieni a spusténi motoru po dobu dalSich cca 5 sekund.
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2. Pokrocilé programovani
Zkontrolujte, zda jsou kfidla brany zavrena.
Stisknéte tlacitko F (na ovladaci jednotce) déle nez 3 sekundy (LED DL10 zacne blikat a prvni kfidlo se zacne
otevirat). Impulsy podavané postupnéz dalkového ovladani(na vstup OPEN-A) nastavte nasledujici
parametry:
1-puls nastavuje Cas otevieni prvniho kridla, zadejte jej v zavérecné fazi pohybu pred
dosaZenim konecné polohy
2-pulzni nastavuje ¢as zpomaleni, dany okamzikem, kdy k¥idlo dosadhne své kone¢né polohy._
3-pulzni nastavuje ¢as otevieni druhého kfidla
4-pulzni nastavuje ¢as zpomaleni pfi otevirani druhého kfidla, dany pri dosazeni
koncového spojeni
5-pulzni nastavuje dobu zavirani druhého kridla
6-pulzni nastavuje €as zpomaleni pfi zavirani druhého kfidla, zadejte jej pfi dosazeni
konecné polohy
7-pulzni nastavuje €as zavirani prvniho listu
8-pulzni nastavuje ¢as zpomaleni pfi zavirani prvniho kfidla, zadejte jej, kdyz dosdhne
konecné polohy
Po poslednim (osmém) impulsu pfestane dioda DL10 blikat - programovani je
dokonceno. DalSi impuls na vstup OPEN A otevre branu podle novych provoznich
parametra.

Spravny provoz pohonu zahrnuje provedeni cyklu otevieni/zavieni a spusténi motoru po dobu dalSich cca 5 sekund.

Varovani: BEhem tohoto postupu jsou bezpecnostni zafizeni neaktivni! Ujistéte se, Ze
provozni oblast kfidel je bez prekazek a bezpecna.
Doba otevirani/zavirani kfidel je nastavena podle postupu uceni.

VIL. PROGRAMOVANI DALKOVYCH OVLADACU PRO PRIJIMAC TE 433 MHZ PRO PRIJIMAC RPE 433

PROGRAMOVANT:

Pro prepnuti pfijimace do rezimu ueni stisknéte tlacitko SW1 nebo SW2 na pfijimaci (deska cca 5x5cm), rozsviti se
dioda LD1 resp. LD2. Do 10 sekund ze vzdalenosti vétsi nez 0,5 m stisknéte a podrzte tlacitko na dalkovém ovladaci
po dobu 5 sekund, LED na pfFijimaci zablika, coz znamena, Ze u€eni probéhlo Uspésné.

PRIDANI DALSICH DALKOVYCH OVLADACU
Dal3i dalkové ovladace Ize pridat stejnym zplsobem jako vyse.

VYMAZANI PAMETIL:
Pro vymazani pameéti stisknéte a podrzte jedno z tlaCitek (SW1 nebo SW2) na pfijimaci, dokud nezacnou
diody blikat. Kdyz LED prestanou blikat, pamét' se vymaze pro oba kanaly.

VIII. KONTROLA SYSTEMU AUTOMATIZACE

Po dokonceni programovani funkci zkontrolujte, zda cely systém funguje

opravit. Zvlastni pozornost je tfeba vénovat sile, s jakou kridla brany pUsobi, a spravné funkci
bezpecnostnich zafizeni (pfisluSenstvi).
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